
Примеры применения
новых смарт-камер 

серии SC6000



Обнаружение дефектов на основе 
глубокого обучения



Обнаружение дефектов металлических приборов

Обнаружение дефектов одного вида

Обнаружение трещин на компонентах 
(единственная категория дефектов)

Решение на базе SC6000 



• 2.1 Создание модели сегментации изображений на основе глубокого обучения
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Обнаружение дефектов одного вида



• 2.1 Модули решения
Визуализация и количественная оценка результатов

На чёрно-белом изображении результат инспекции 
неочевидный: невозможно установить наличие дефектов, их 
количество, расположение или размер.

Модуль анализа пятен (Blob) позволяет 
визуализировать результаты инспекции на исходном 
изображении и выводить информацию о положении, 
размерах и количестве дефектов.

Обнаружение дефектов одного вида



• Обнаружение посторонних включений в табачной смеси

Обнаружение дефектов нескольких видов

Губка Камень

Бумага пластик

Обнаружение посторонних включений и их 
классификация (обнаружение нескольких видов 
дефектов)



• Создание модели сегментации изображений на основе глубокого
обучения
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Обнаружение дефектов нескольких видов



• 2.2 Модули решения

Визуализация и количественная оценка результатов

Инструмент Blob отслеживает категории дефектов.

Переключение между слоями изображения 
позволять увидеть эффект от обнаружения дефектов 
на исходном изображении.

Обнаружение дефектов нескольких видов



Позиционирование и измерение



Позиционирование и измерение

Объект

Измерение ширины 
верхней части объекта

Измерение ширины 
нижней части объекта

Расчет разницы в ширине 
между верхней и нижней 

частями объекта с точностью до 
30-40 пикселей



Считывание кодов и распознавание 
символов на основе глубокого обучения



• Считывание DataMatrix и QR-кодов

Считывание кодов на основе глубокого обучения

Схема:
источник 

изображения + 
считывание кодов

Код DataMatrix: низкое качество 
печати кода

QR-код: разное количество, 
изменение положения



• Распознавание двух строк символов

Распознавание символов на основе глубокого обучения

Схема:
источник изображения + 

позиционирование строки текста + 
распознавание символов



• Распознавание двух строк символов

Область распознавания символов должна 
соответствовать инструменту позиционирования 
символов.

Выбор параметров для загрузки 
модели.

Распознавание символов на основе глубокого обучения
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